SPECYFIKACJA TECHNICZNA
WYKONANIA | ODBIORU ROBOT BUDOWLANYCH

2. PRZYGOTOWANIE PALCU BUDOWY — KOD CPV 45000000-7,
ROBOTY ROZBIORKOWE — KOD CPV 45110000-1
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1.0. WSTEP

1.1. Przedmiot ST

Przedmiotem niniejszej szczegotowej specyfikacji technicznej sg wymagania
dotyczgce wykonania robot rozbiorkowych w zwigzku z zabudowg przestrzeni pod
przewigzkg pomiedzy budynkami L-29 i L-31 w celu utworzenia pomieszczen dla
Katedry Awioniki i Sterowania WBMIL PRz.

Klasyfikacja wg Wspolnego Stownika Zaméwien:

przygotowanie terenu pod budowe — KOD CPV — 45100000-8, roboty w zakresie
burzenia i rozbiorki obiektéw budowlanych, roboty ziemne - KOD CPV - 45110000-1.

1.2. Zakres stosowania ST
Szczegodtowa specyfikacja techniczna jest stosowana jako dokument przetargowy i
kontraktowy przy zlecaniu i realizacji rob6t wymienionych w pkt. 1.1.

1.3. Okreslenia podstawowe

Okreslenia i nazewnictwo uzyte w niniejszej Specyfikacji Technicznej (ST) sg zgodne
z obowigzujgcymi podanymi w normach PN i przepisach Prawa Budowlanego.
Roboty rozbiorkowe - roboty budowlane majgce na celu demontaz elementow
wchodzgcych w sktad istniejgcego obiektu budowlanego.

Odpady — kazda substancja lub przedmiot, ktérego posiadacz pozbywa sie, zamierza
pozby¢ lub do ich pozbycia jest obowigzany.

1.4. Zakres robot obj etych ST

Ustalenia zawarte w niniejszej szczegotowe] specyfikacji technicznej obejmujg
wszystkie czynnosci umozliwiajgce i majgce na celu wykonanie robot rozbiérkowych
w obszarze czesci przestrzeni pod istniejgcg przewigzkg zespotu budynkoéw L~
Politechniki Rzeszowskiej w Rzeszowie przy Al. Powstahcow Warszawy 8, pomiedzy
budynkami L-29 i L-31.

1.5. Ogdblne wymagania dotycz gce roboét
Wykonawca robot jest odpowiedzialny za jakos¢ ich wykonania oraz zgodno$¢ z
Projektem Budowlanym (PB) i Wykonawczym (PW), Specyfikacjg Techniczng (ST)
oraz przepisami Prawa Budowanego i sztukg budowlang. Ogdélne wymagania
dotyczgce robot podano w ST ,Wymagania ogolne” pkt. 2.
W zwigzku z planowang dobudowg nalezy:
* rozebrac:
> istniejgce murki ogrodzeniowe pomiedzy stupkami,
> kolidujgce z planowang zabudowg elementy utwardzenia terenu (krawezniki,
kostka brukowa),
* wygrodzi¢ teren - ogrodzenie pelne z blachy faldowej ocynkowanej na
stupkach stalowych, wysoko$¢ ogrodzenia 2,0 m.



2.0. MATERIALY
Ogolne wymagania dotyczgce materiatdw, ich pozyskiwania i sktadowania podano w
ST ,Wymagania ogolne” pkt. 3.1.

3.0. SPRZET

Ogodlne wymagania dotyczgce sprzetu podano w ST ,Wymagania ogolne” pkt. 3.2.
Roboty zwigzane z rozbiorkg bedg wykonywane recznie i mechanicznie. Caty sprzet
potrzebny na placu budowy zostanie dostarczony przez Wykonawce, wigcznie z
ewentualnymi rusztowaniami, podnosnikami i o$wietleniem. Wykonawca powinien
postugiwaé sie sprzetem zapewniajgcym spetnienie wymogow jakosciowych,
ilosciowych i wymogow bezpieczenstwa. Zastosowany przy prowadzeniu robot sprzet
nie moze powodowac¢ uszkodzen pozostatych, nierozbieranych elementéw.
Wykonawca jest zobowigzany do uzywania jedynie takiego sprzetu, ktory nie
spowoduje niekorzystnego wptywu na srodowisko i jakos¢ wykonywanych robot.
Przypomina sie o ograniczeniach w stosowaniu urzgdzen o wysokim poziomie
hatasu. Urzadzenia takie mogg by¢ uzywane tylko przy spetnieniu okreslonych
warunkéw, uzgodnionych z przedstawicielem Zamawiajgcego.

Sprzet i narzedzia zmechanizowane powinny by¢é montowane, eksploatowane i
obstugiwane zgodnie z instrukcjg producenta oraz spetnia¢ wymagania okreslone w
przepisach dotyczgcych systemu oceny zgodnosci. Powinny by¢é utrzymywane w
stanie zapewniajgcym ich sprawne dziatanie, stosowane do prac do jakich zostaty
przeznaczone i obstugiwane przez przeszkolone osoby.

4.0. TRANSPORT

Ogodlne wymagania dotyczgce transportu podano w ST ,Wymagania ogolne” pkt. 3.3.
Wykonawca jest zobowigzany do stosowania jedynie takich $rodkéw transportu,
ktore nie wplyng niekorzystnie na jakos¢ wykonywanych robot i na wiasciwosci
przewozonych materiatbw. Zatadunek, transport oraz wytadunek materialéw z
rozbiorek musi odbywa¢ sie z zachowaniem wszelkich $rodkéw ostroznosci i
bezpieczenstwa ludzi pracujgcych przy robotach rozbiérkowych. Nalezy zwrdcié
szczegolna uwage na zabezpieczenie wszystkich elementow o ostrych krawedziach,
moggcych powodowac uszkodzenie ciata.
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5.1. Wymagania ogolne
Ogollne wymagania dotyczgce wykonania robot podano w ST ,Wymagania ogoélne”
pkt. 4.

5.2. Roboty przygotowawcze
Przed przystgpieniem do roboét rozbidrkowych nalezy:



. upewnic sie, ze wszystkie instalacje zostaty odtgczone od zasilania w sposob
prawidiowy,

. miejsce pracy oznakowaé¢ zgodnie w wymogami BHP,

. zapoznaé pracownikow z programem rozbiérki i poinstruowac¢ o bezpiecznym
sposobie jej wykonania,

. zabezpieczy¢ obiekt Zamawiajgcego w czesci nie objetej robotami przed

zakurzeniem, ktérego zrodiem mogg by¢ wykonywane roboty.

5.3. Zabezpieczenie placu budowy

Przed przystgpieniem do roboét rozbiorkowych Generalny Wykonawca winien ustawi¢
niezbedne zabezpieczenia w miejscach przewidzianych w palnie zagospodarowania
placu budowy. Teren rozbiorki nalezy ogrodzi¢ w sposéb uniemozliwiajgcy
przedostanie sie oséb nieupowaznionych w obreb prac rozbiérkowych i oznakowac
tablicami ostrzegawczymi. Generalny Wykonawca odpowiada za bezpieczenstwo
dobr i ludzi. Odpowiada tez za utrzymanie czystosci oraz pyly zanieczyszczajgce
srodowisko. Wszelkie inne postanowienia, ktére Wykonawca uzna za przydatne bedg
podejmowane w uzgodnieniu z Inspektorem Nadzoru Inwestorskiego.

5.4. Roboty rozbiérkowe

Roboty prowadzi¢ zgodnie z rozporzadzeniem Ministra Infrastruktury z dnia
06.02.2003 r. (Dz. U. nr 47 poz. 401) w sprawie bezpieczenstwa higieny pracy
podczas wykonywania rob6t budowlanych. Elementy zelbetowe, betonowe, z cegly
ceramicznej i kamienia rozbiera¢ recznie lub mechanicznie. Nalezy szczegoélng
uwage zwr6ci¢ na to, zeby usuniecie jednego elementu nie spowodowato
nieprzewidzianego spadania lub zawalenia sie innego. Materialy posegregowac i
odnie$¢ lub odwiez¢ na miejsce skladowania. Usuniecie wszystkich oblicowek,
demontaz elementow robdt wykonczeniowych, rurociggéw, wyposazenia, wykfadzin i
oktadzin nalezy wykona¢ bez naruszania konstrukcji nosnych. Na czas prowadzenia
prac rozbiérkowych nalezy przygotowaé tymczasowe sktadowisko gruzu, stali oraz
innych materiatdbw. Materialy z rozbiérki powinny by¢ skladowane w miejscu
wyréwnanym do poziomu. Gromadzenie gruzu na stropach, klatkach schodowych i
innych konstrukcyjnych czesciach obiektu jest zabronione. Materialy pylace i inne,
ktore moze rozwiewac wiatr nalezy przykry¢ plandekami lub folig.

Elementy nadajgce sie do odzysku bedg przechowywane w miejscu krytym.

5.5. Doprowadzenie placu budowy do porz  adku
Po zakonczeniu robét rozbidrkowych Wykonawca powinien:
» 0czyscic calg strefe objetg robotami oraz tereny okoliczne,
» oczysci¢ obszary zewnetrzne oraz elewacje budynkow, na ktorych osiadt pyt
wytworzony w trakcie robo6t rozbiorkowych,



Wykonawca odpowiada za wszelkie szkody powstate z jego winy w budynku i na
okolicznych terenach i ma obowigzek dokona¢ natychmiastowej naprawy na wiasny
koszt wszystkich szkdd znanych w momencie odbioru robat.

5.6. Wywo0z gruzu

Gruz bedzie wywozony w miare postepowania roboét rozbidérkowych samochodami
ciezarowymi dojezdzajgcymi do obiektu na terenie budowy i wywozony na
autoryzowane wysypiska.

6.0. KONTROLA JAKO SCI ROBOT

Ogllne wymagania dotyczace kontroli jakosci robét podano w ST ,Wymagania
ogllne” pkt. 5. Kontrola jakosci rob6t polega na wizualnej ocenie kompletnosci
wykonania robét rozbiérkowych, przeprowadzonych zgodnie ze ST, PW i PB.

7.0. OBMIAR ROBOT

Ogdlne wymagania dotyczgce obmiaru robot podano w ST ,Wymagania ogolne” pkt.
6. Obmiar robot okresla ilos¢ wykonanych robo6t zgodnie z postanowieniami Umowy.
llo$¢ robot oblicza sie wedtug sporzadzonych z natury pomiarow z uwzglednieniem
wymagan technicznych zawartych w niniejszej szczegétowej specyfikacji technicznej
i projekcie wykonawczym. Jednostkami obmiarowymi dla rozbiérek jest 1 kpl.
wykonanych robét rozbiérkowych obejmujgcych poszczegdlne elementy wymienione
w PW- Przedmiar robat.

8.0. ODBIOR ROBOT

Ogdlne wymagania dotyczgce odbioru robot podano w ST ,Wymagania ogolne” pkt.
7. Wszystkie roboty podlegajg zasadom odbioru robdt zanikajgcych.

Celem odbioru jest protokolarne dokonanie finalnej oceny rzeczywistego wykonania
rob6t w odniesieniu do ich ilosci, jakosci i warto$ci.

W przypadku, gdy zdaniem komisji roboty pod wzgledem przygotowania
dokumentacyjnego nie bedg gotowe do odbioru ostatecznego, komisja w
porozumieniu z Wykonawcg wyznaczy ponowny termin tego odbioru. Wszystkie
zarzgdzone przez komisje roboty poprawkowe lub uzupetniajgce bedg zestawione
wg wzoru ustalonego przez Inwestora, wykonane i zgloszone pismem przez
Wykonawce do odbioru w terminie ustalonym przez komisje.

9.0. PODSTAWY PLATNO SCI

Ogolne wymagania dotyczace podstawy ptatnosci podano w ST ,Wymagania ogolne”
pkt. 8. Pfaci sie za roboty wykonane zgodnie w wymaganiami podanymi w pkt. 5 i
odebranymi przez Inspektora Nadzoru Inwestorskiego, mierzone w jednostkach
podanych w pkt. 7.



10.0. PRZEPISY ZWIAZANE

Rozporzadzenie Ministra Pracy i Polityki Socjalnej z dnia 26.09.1997 r. w sprawie
0golnych przepisow bezpieczenstwa i higieny pracy (Dz. U. nr 129 poz. 844),
Rozporzgdzenie Ministra Infrastruktury z dnia 26 czerwca 2002 r. w sprawie
dziennika budowy, montazu i rozbiorki, tablicy informacyjnej oraz ogtoszenia
zawierajgcego dane dotyczgce bezpieczenstwa pracy i ochrony zdrowia (Dz. U.
nr 108 poz. 953),

Rozporzgdzenie Ministra Infrastruktury z dnia 6 lutego 2003 r. w sprawie
bezpieczenstwa i higieny pracy podczas wykonywania robét budowlanych (Dz.
U. nr 47 poz. 401).



